Conception & Realisation

de Machines Speciales




CHIFFRES CLES:

25 ans d’expérience

j"---\'"x__ Entreprise leader dans la conception de "Machines
Wi R Spéciales" : les machines de production robotisées,
. _‘l = \“*‘7 automatiques ou semi-automatiques sur mesure.
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Machines de production

Prototypes, installations pilotes concues et installées



NOTRE METIER

Conception-Etude Réalisation Installation
Simulation Cablage Clé en main
Programmation Mécanique Formations utilisateurs

Mise au point

55

SolidWorks



Savoir faire

Partenaires

Objectifs

Etude de réalisation de procédé sur mesure avec l'intégration des toutes
derniéres technologies : intégration de robots, ligne de production
automatisée, controle vision,laser RFID...
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Accompagnement dans l'automatisation de vos procédeés de fabrication tout en

respectant vos exigences en termes de cout, de délais et de qualité.



INGENIERIE DE SYSTEMES AUTOMATISES

Equipe Notre offre Accompagnement
Ingénieurs chef de

Couvre le projet industriel Conseil et expertise,

projet dans son ensemble, de « Ftude de faisabilité, avant-projet,
e Projeteurs l'assistance a la rédaction étude technico-économique
mécanici.eps d'un Cahier des Charges * Maquettage
e Automaticiens jusqu'a la mise en service e Formation
* Monteurs d'un équipement

Metteurs au point... opérationnel.



NOS SECTEUR D'ACTIVITES

Agroalimentaire Aéronautique Parfumerie & cosmétique
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-Bol vibrant

-Rail vibrant
- . . - -Convayeur
Distribution Trémie
- alame
Transfert

-Trieur Elévateur mécanique

-Robotique collaborative
-Robotique traditionnelle
-Convayeur gravitaire

manipU|atiDn -Convoyeur motorisé
=Plateau rotatif
-Transfert par chaines
Le pI'OCGSSllS Assemblage
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p Test de
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Domaines de competences
-Marquage
. g . - .,  -Etiguetage
Identification -Lecteur
- - w —D T t i
tracabilité Code barres
-Comptage
—F’ESEQE
L -EHSECHEQE
Conditionnement —s ~Thermoformage

=Mise en barquette
-Palettisation robotisée

-Soudage
=Vissage
-Sertissage
-Caollage
-Thermocollage
-Emmanchement

-Reégulation thermigque
-Contrdle vision cameéra
-Etanchéité
-Diglectrique

-Effort, couple

-Pesage



PROCESSUS DE PRODUCTION ASIny

DISTRIBUTION — — — — —_—

Distribuer
les produits dans la chaine de
production




PROCESSUS DE PRODUCTION ASITD

— POSITIONNEMENT - - - —

Positionner les éléments
en production

SrausLr




PROCESSUS DE PRODUCTION

Assembler
les composants des produits

ASSEMBLAGE




PROCESSUS DE PRODUCTION

Controler
la qualité de la production




PROCESSUS DE PRODUCTION ASIny

B B B B TRACABILITE ]

Garantir
la tracabilité des produits




PROCESSUS DE PRODUCTION
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Conditionner le produit fini
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INTEGRATEUR DE ROBOTS

Robots « poly-articulés » Robots collaboratifs
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UNIVERSAL ROBOTS

Certified System Integrator
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PARTIE PROCESS

Definition des
actionneurs et
cCapteurs

Controle

process

Chaudronnerie
inox (cuve;

tuyauterie,...)
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RUTOMATISATION SYSTEMES MECRANIQUES

www.asm-indus.com www.hightaix.com
Biot (06) Gardanne (13)
Lyon (69)

0492919293

contact@asm-indus.com
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http://www.asm-indus.com/
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